
 

ジャイロ・加速度センサボード 

「VS-IX001」の仕様変更について 

(2011.11.24) 

 

この度、製造上の理由によりジャイロ・加速度センサボード「VS-IX001」を生産終了し、一部仕様を変更し

た新製品「VS-IX001C」を販売開始いたします。 

従来製品をご使用頂いたロボット等に、新しい製品を交換し搭載する場合、設定の変更等が必要になります。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

「VS-IX001C」に搭載されている、加速度センサの変更により、出力される値が以下のようになりました。 

・軸方向の変更 

 加速度センサにおける、各軸方向が逆向きに変更されているため、前回と同じ取付を行うとすべての値の正負

が逆に出力されます。 

X軸  Y軸  Z軸 

※矢印方向の加速度を与える（静止時では矢印を下に向けると）とプラス出力 

 

 

 

 

 

 

 

  

VS-IX001（旧） VS-IX001C（新） 

VS-IX001（旧） VS-IX001C（新） 

型番表記 



加速度レンジ、感度の変更 

 DIPスイッチの設定により設定できるセンサレンジ、感度の設定が変更されています。 

VS-RC003/HV の場合、Robovie-Maker2 から CPU の設定においてゲインを調整していただくことで、以前

と同じ値として使用できます。 

VS-IX001C(新） 
 

VS-IX001(旧） 

SW3 SW4 レンジ 感度 
 

SW3 SW4 レンジ 感度 

OFF - 4g 308 mV/g 
 

OFF OFF 1.5g 800 mV/g 

ON - 9g 83.6 mV/g 
 

OFF ON 2g 600 mV/g 

     
ON OFF 4g 300 mV/g 

     
ON ON 6g 200 mV/g 

 

・基準値（0G時）の変更 

 センサから出力される電圧の基準電圧（0G時）が変更されています。VS-RC003/HVの場合、Robovie-Maker2

から CPUの設定においてオフセットの調整をしていただくことで、調整が可能です。 

新 1.4v (typ) 

旧 1.65v (typ) 

 

※ジャイロセンサについての変更はありません。 

 


